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@ Appareil de resection de tissus mous ou durs. notamment utilisable pour la resection de la prostate, a anse 
toumente et moyens de resection. 



(57) La presente invention conceme un appareil de resection 
des tissus mous ou durs. 

Cet appareil comprend des moyens de resection 12 des 
tissus comprenant une anse 14 solidaire de textremite avant 
d une tige 18 support, et est caractense en ce qu'tl comprend 
des moyens 22 de mise en rotation de I'anse 14. notamment 
par I'tntermediaife d une mise en rotation de la tige 18 support 
de I'anse 14. 

L "invention permet de simptifier radicafement (es mouve* 
mems de decouoe des tissus et est particuherement avanta- 
oeuse dans te cadre de la resection de la prostata 
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Apparent de re section de tissus mous ou durs, notamment utilisables 
pour la resection de la prostate^ a anse tournante et moyens de 
resection. 

La pr*sente invention concerne essent iellement un appa- 
reil de resection de tissus nous ou durs, notamment utilisables 
pour la resection de la prostate et des moyens de resection. 

Dans L'dtat actuel de La technique, un appareil de resec- 
tion de la prostate est developpe dans le service d'Urologie du 
Professeur WICKHAM, dtnomme "WI22ER M . Cet appareil est constitue 
d'une Lane coupante entrain*e en rotation. Ainsi, com me mixeur, il 
broie Les tissus adenomateux et entrant I'opacif ication du milieu 
(The Journal of Urology 1988, volume 139, n° 4 part II (614) 316A). 
Le contrdle endoscopique en est fortement alter*. On connait un 
autre appareil d*nomme cavitron pour la resection de la prostate 
qui utilise un embout vibrant qui est relie par un guide d'onde a 
une source emettrice qui realise la destruction des cellules de ta 
prostate par des effets de cisaillement (voir la revue Urologic 
Clinics of North America, vol 13, n° 3, d'aout 1986, p 445 a 453) # 

Le principal inconvenient du cavitron reside dans le 
manque d'efficacite pour des tissus durs comme ceux de la prostate. 

On connalt encore un appareil de resection de ta prostate 
d*noma* r*sectoscope Baumrucker (The Journal of Urology, vol 133, 
juin 1985, p 997-998) . Cet appareil comprend une anse fixe disposee 
a L'extr^mit* d'une tige de transmission electrique, constituant en 
pratique un bistouri, qui assure soit La fonction de d*coupe, soit 
la fonction de coagulation des ecoulements sanguins importants 
resultant des d*coupes, soit la fonction double, en raison de la 
temperature i laquelLe I 'anse est portee. 

Cette anse est solidaire de l'extr*mit$ d'une tige por- 
teuse, qui est elle-meme disposte * L*int*rieur d'un tube ou gaine 
de guidage, relive * un dispositif m*canique permettant d'assurer 
un mouvement de va-et-vient assurant la decoupe. 

L f ensemble est en outre manipul* par le praticien qui lui 
imprime un nouvenent de balancier de haut en bas ou de bas en haut 
et lateraleaent de manure * atteindre toutes Les parties de La 
prostate d r*s<quer. 
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Avec ce resectoscope Baumrucker, actueilement utilise, Le 
praticien a une peri ode de formation tres tongue car il doit 
apprendre te mouvement de va-et-vient, plus le mouvement de balan- 
cier, qui sont tres difficiles a combiner. 

L'amplitude de ces mouvements est difficile a controler 
etant donne qu'ils sont realises manuellement et il est done diffi- 
cile pour le praticien de se reperer pour determiner a quelle posi- 
tion il se trouve a la fin des mouvements. 

La presente invention a done pour but de resoudre le 
nouveau probleme technique consistant en la fourniture d'une solu- 
tion permettant de simplifier les mouvements a executer par le 
chirurgien lors de la resection de tissus mous ou durs, et egale- 
ment de reduire leur amplitude afin de maintenir en permanence 
les moyens de resection, de preference une anse, dans le champ 
visuel d'observat ion. 

La presente invention a encore pour but de resoudre ce 
nouveau probleme technique a I'aide d'un appareil de resection 
d!une conception extremement simple, peu couteuse, utilisable a 
I'echelle indust rielle. 

La presente invention permet de resoudre ces problemes 
techniques pour la premiere fois, d f une maniere simple, peu coii- 
teuse, utilisable a rechelle industrielle, en permettant de reali- 
ser des resections de tissus mous ou durs, et notamment une resec- 
tion de la prostate, selon une procedure simple, extremement sure, 
limitant les risques d' incident de resection en cours d'operation. 

Ainsi, la presente invention fournit, selon un premier 
aspect, un appareil de resection de tissus mous ou durs, notamment 
utilisable pour la resection de la prostate, comprenant des moyens 
de. resection des tissus comprenant une anse solidaire de I'extre- 
mite avant d'une tige support, caracterise en ce quMl comprend des 
moyens de mise en rotation de tadite anse, en particulier par 
l 1 intermediate d'une mise en rotation de la tige support de 
I'anse. 

Selon un mode de realisation avantageux de* I 'appareil 
selon l' invent ion, I'anse precitee est disposee sensiblement com- 
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pletement dans un plan longitudinal, passant par I'axe longitudinal 
de la tige support. 

Selon une premiere variante de realisation de I'anse 
selon I'invention, celle-ci est disposee sensiblement symetrique- 
ment par rapport a un plan longitudinal passant par I'axe longitu- 
dinal de la tige support* 

Selon une autre variante de realisation de I'anse selon 
I'invention, celle-ci est disposee sensiblement asymet riquement par 
rapport au plan passant par l f axe longitudinal de la tige support. 
En particulier, cette anse peut etre disposee lateralement sur la 
tige support et presenter en particulier une forme en arc de 
cercle ou d'ellipse. Selon un mode de realisation particulier, 
I'anse avec sa tige support est disposee a I'interieur d'un four- 
reau d' insertion. 

Selon une autre variante de realisation de I'appareit 
selon I'invention, celui-ci est caracterise en ce qu'il comprend 
une gaine de protection a I'interieure de laquelle sont disposees 
I'anse et la tige support ; la gaine de protection precitee com- 
prend de preference a son extremite libre une decoupe laterale, sur 
un angle non superieur a 180°, de maniere a permettre une decouoe 
des tissus par I'anse tournante sur un seul cote. 

Selon un autre mode de realisation parti culierement avan- 
tageux de l' invention, les moyens de mise en rotation precites com- 
prennent un axe d'ent rainement au moins en partie axialement 
decale par rapport a I'axe longitudinal du fourreau de protection, 
de maniere a liberer de I'espace pour I' introduction d'un systeme 
optique d'observat ion visuelle, dont Le guidage est de preference 
realise par la presence d'un conduit tubulaire. Dans cette 
variante, il est prefere que la decoupe precitee soit situee du 
cote de I'axe d f observation par le systeme optique, de maniere a 
permettre au praticien un controle permanent de la decoupe. 

Selon un mode de realisation part iculierement avantageux 
de I'appareil selon I'invention, les moyens de mise en rotation 
precites de I'anse comprennent un moyen moteur dispose sensiblement 
perpendiculairement a I'axe longitudinal du fourreau d'insertion. 
Selon une variante de realisation particulierement avantageuse. 
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I'appareil de resection seton l' invention comprend une poignee de 
maintien qui sert avantageusement de togement pour les moyens 
moteurs. 

Selon un autre mode de realisation avantageux, la tige 
support est disposee au moins en parti e dans un conduit tubulai re 
assurant une fonction de guidage de l'anse. 

Seton un mode de realisation parti culierement avantageux 
de I'apoareil selon l' invention, l'anse precitee est chauffee a une 
temperature suffisante pour realiser une hemostase simultanee grace 
en particulier a des moyens de chauffage comprenant une alimen- 
tation etectrique haute frequence, notamment de type bovie. 

D'autres buts, caracteristiques et avantages de l' inven- 
tion apparaitront claireraent a la lumiere de la description expli- 
cative Qui va suivre faite en reference a la figure unique annexee 
representant un mode de realisation actuelleroent prefere d'ur. appa- 
reil de resection selon la presente invention donne simplemer.t a 
titre d'illustration et qui ne saurait done en aucune fa?on limiter 
la portee de I 'invention. La figure unique annexee represente une 
vue laterale schematique de ce mode prefere de I'appareil de resec- 
tion selon I'invention. 

En reference a la figure unique annexee, un appareil de 
resection selon l* invention est represente par le numero de refe- 
rence general 10. Cet appareil de resection permet de resequer des 
tissus mous ou durs et est notamment utilisable pour la resection 
de La prostate qui constitue actuel lement une application preferee. 

Cet appareil comprend des moyens de resection 12 des 
tissus, comportant une anse 14 solidaire de I'extremite 16 avant ou 
libre d'une tige 18 support. 

Cet appareil est caracterise selon I 'invent ion en ce 
ou'il comprend des moyens 22 de mise en rotation de l'anse 14 
notamment par I 'intermedial' re d'une mise en rotation de la tige 1fi 
support de l'anse 14. 

Selon un mode de realisation parti culierement avantageux, 
l'anse 14 est sensiblement completement comprise dans un plan 
longitudinal passant par I'axe longitudinal de la tige support 18, 
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comme cela est clairement comprehensible et visible d partir de la 
figure unique annexee. 

Selon une variante de realisation, cette anse 14 peut 
etre disposee sensiblement symetriquement par rapport au plan 
longitudinal passant par I'axe longitudinal de la tige support 18. 
Selon une autre variante de realisation, telle Que representee, 
I'anse 14 est disposee asymSt riquement par rapport au plan longitu- 
dinal passant par L'axe longitudinal de la tige support 18. En 
particular, ^anse peut avoir la forme d'un arc de cercle ou d f un 
arc d' ellipse, comme represents. 

L'appareil comprend egalement avantageusement un fourreau 
d* insertion 50, d IMnterieur duquel est insSre ou dispose I'anse 
14 avec sa tige support 18. Avantageusement, I'anse 14 et sa tige 
support 18 sont disposes £ I'interieur d'une gaine 20 de protec- 
tion de I'anse 14. 

Selon un mode de realisation part icul ierement avantageux 
de l' invention, les moyens 22 de mise en rotation precites de 
I'anse 14 comprennent un axe 24 d' ent rainement au moins en partie 
axialement decale, comme clairement visible et comprehensible a 
partir de la figure unique annexee, par rapport & l § axe longitudi- 
nal de la gaine de protection 20, de maniere a liberer de I'espace 
25 pour l' introduction d'un systeme optique d'observat ion visuelle 
(non represents), dont le guidage est de preference realise par un 
conduit tubulaire 46 jusqu'i la zone de travail visualisee. 

Ces moyens 22 de mise en rotation comprennent en parti cu- 
lier un moyen moteur 26 dispose sensiblement perpendi culairement a 
L'axe longitudinal du fourreau d'insertion 50 # comme visible a la 
figure unique annexee. Selon une variante de realisation preferee, 
comme represents, l'appareil selon l f invention comprend une poignee 
de maintien 28 comport ant un logement 29 pour la reception des 
moyens moteurs 26. Le boftier 29 de l'appareil comprend avantageu- 
sement un passage 30 permettant I 'insertion du systeme optique 
d'observation. Ce passage 30 est done dans le prolongement du 
conduit tubulaire 46 de guidage du systeme optique d' observation. 

Selon un autre mode de realisation parti culierement avan- 
tageux de I* invention, la gaine de protection 20 peut comprendre un 
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systeme adaptateur 32. Dans une variante pr*f£r£e, c'est L 'apparent 
selon I 'invention 10 qui est equipe d'un systeme adaptateur 32, 
afin d'assurer La connexion et Le verrouillage des gaines de 
resection classiques et disponibles dans le commerce comme tes 
gaines WOLF ® OLYMPUS^ ou STORTZ^? L" invention presente alors 
L'avantage majeur de pouvoir utiLiser des gaines de resection 
disponibLes sur le marche, ainsi que de pouvoir changer les gaines 
en fonction des applications particulieres. 

Selon une variante de realisation particulierement avan- 
tageuse, L'appareil seLon I'invention comprend des moyens de chauf- 
fage de t f anse. Ces moyens de chauffage comprennent d'une part La 
realisation de La tige support 18 et de I'anse 14 en un materiau 
electriquement conducteur, tel qu'un metal, ainsi que des moyens 
d 1 alimentation en courant electrique 34, avantageusement sous forme 
d'un contact electrique de type tournant ou glissant, bien connus a 
I'homme de l*art. De preference, les moyens de chauffage compren- 
nent des moyens de chauffage par une alimentation electrique haute 
frequence, en particulier de type bovie, dans un domaine trds large 
de valeurs de frequences. Par exemple, on peut utiliser une 
frequence moyenne d'environ 900 kH2 aux tensions habituelles des 
bistouris electriques. 

Par ailleurs, les moyens moteurs 26 sont egalement 
aLimentes electriquement d'une mani ere separee, de preference par 
I 1 intermedia ire d*un bouton poussoir 36 formant gachette. Les 
moyens moteurs 26 peuvent etre de type a rotation continue ou pas- 
a-pas. La vitesse de rotation de I'arbre 27 du noyen raoteur 26 sera 
de preference reglable. Cette vitesse est en general de quelques 
tours par minute a quelques dizaines ou quelques centaines de tours 
par minute* 

Selon une autre variante de realisation avantageuse de 
I • invention, la gaine de protection 20 est pourvue a son extremity 
20a avant ou Libre 20 d'une de coupe 40 laterale sur un angle non 
superieur a 180°. De preference, cette decoupe laterale 40 est rea- 
lisee du cote de I 'axe d'observation par Le systeme optique pre- 
cite introduit dans le conduit 46, de man i ere a ne realiser des 
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decoupes que dans t*axe d* observation par le praticien # pour une 
security d'op^ration du patient. 

On observera par ailleurs que selon I'invention SI est 
possible de diminuer la dimension de I'anse, ce qui permet 
d'augmenter la vitesse de rotation pour une meme tension d 1 alimen- 
tation et de realiser des copeaux plus petits, plus facilement 
6liminables par lavage. 

On comprend ainsi qu'avec I'appareil de resection selon 
l* invention, on peut realiser une operation de resection des tissus 
mous ou durs, et avantageusement une operation de resection de la 
prostate, de la maniere suivante : 

- on introduit tout d'abord le fourreau d 1 insertion 50 dans 
I'urStre jusqu'au niveau de la prostate. On peut utiliser pour cela 
des fourreaux de resection commercialement disponibles. 

Apres introduction du fourreau d 1 insertion 50, on intro- 
duit la gaine de protection 20 separement ou simultanement aux 
moyens de resection 12. La gaine de protection 20 est fixee au 
fourreau 50 par le systeme adapteur 32. Oans une variante, les 
moyens de resection 12 peuvent etre egalement solidaires du systeme 
d* adaptateur 32 de sorte que lorsque le systeme adapt ateur 32 est 
fix* au fourreau 50 on solidarise ainsi les moyens de resection 12 
du systeme adaptateur 32. 

Le systeme adaptateur 32 a 6t6 au prtalable raccorde au 
boltier 29 de I'appareil 10 de resection selon I'invention. 

On introduit ensuite le systeme de visualisation optique 
par I 'intermedial re du passage 30 £ I'interieur du conduit guide 
44. Cette introduction peut 6galement etre r£alis£e simultanement 
aux moyens de resection 12. 

On active alors les moyens moteurs 26 en appuyant sur la 
gachette 36 ce qui met -en rotation l*anse 14. Par ailleurs, I'anse 
14 est chauff^e d une temperature suffisante pour realiser une coa- 
gulation des 6coulements sanguins gentres par les decoupes de 
I'anse 14 en alimentant la tige support 18 par un courant haute 
frequence aliment* par les moyens 34 de preference par I • interme- 
dial re d'une commande & pedale selon un systeme classique bien 
connu & I'homme de I'art. 
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On constate ainsi qu'avec l*appareil selon L 1 invent ion, 
on peut realiser la resection complete de la prostate et de maniere 
generate de tissus mous ou durs, de maniere extreraement simple en 
utilisant uniquement des emplacements angut aires des moyens de 

05 resection 12 sans se preoccuper du mouvement de de coupe extreraement 
complexe des dispositifs anterieurs. 

Bien entendu, I'anse 14 peut etre realisee en tout mate- 
riau pouvant etre chauffe, en particulier un metal non oxydable. On 
pourra utiliser en pratique du tungstene qui donne entierement 

10 satisfaction. On peut utiliser un fil tungstene de A/10e mm de 
diametre. Cette anse 14 est portee a temperature e levee de coa- 
gulation par le courant haute frequence. 

Ce principe de fonctionnement de I'appareil de resection 
selon I 'invention realise une hemostase simultanee, ce qui permet 

15 une excel Lente observation visuelle par absence de coloration du 
Liquide. 

Le fourreau d* insertion 50 peut comporter des moyens 52 
d'amehee d'un liquide de lavage ici represents a simple courant, ou 
bien a double courant avec une entree d'eau telle que 52 ainsi 
20 qu'une sortie d'eau seoaree (non representee), afin d'eliminer les 
tissus reseques. 

On comprend egatement que 1 9 invention comprend tous les 
moyens constituant des equivalents techniques des moyens decrits 
ainsi que leurs diverses combinaisons. 

25 
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REVENDICATIQWS 

1. Appareil de resection de tissus mous ou durs, notamment 
utilisable pour la resection de la prostate, comprenant des moyens 
de resection (12) des tissus comprenant une anse (14) solidaire de 
I'extremite avant d'une tige support (18), caracterise en ce qu'il 
comprend des no/ens (22) de mise en rotation de ladite anse (14), 
notamment par I • intermedial re d'une mise en rotation de la tige 
(18) support de I'anse <U). 

2. Appareil selon la revendi cation 1, caracterise en ce que 
I'anse (14) precitee est sensiblement complement disposee dans un 
plan longitudinal passant par I 'axe longitudinal de la tige support 
(18). 

3. Appareil selon la revendi cation 2, caracterise en ce que 
I'anse (14) est disposee sensiblement symetriquement par rapport a 
un plan passant par I'axe longitudinal de la tige support (18). 

*. Appareil selon la revendication 2, caracterise en ce que 

I'anse (14) precitee est disposee sensiblement asymetriquement par 
rapport a un plan passant par I'axe longitudinal de la tige support 
(18). 

5. Appareil selon I'une des revendi cat ions 1 a 4, caracte- 
rise en ce que I'anse (14) et la tige support (18) sont disposees a 
I'inteVieur d'un fourreau d'insertion (50). 

6. Appareil selon I'une des revendications 1 a 5, caracte- 
rise en ce que les moyens de mise en rotation (22) precites com- 
prennent un axe d'entrainement (24) dont au moins une partie est 
axialement decalee par rapport a I'axe longitudinal du fourreau 
d'insertion (50), de maniere a liberer un espace libre (25) pour le 
passage d'un systeme optique d'observation previsuelle dont le 
guidage est de preference realise par un conduit tubulaire (44) 
jusqu'a la zone de travail a visualiser. 

7. Appareil selon I'une des revendications 1 a 6, caracte- 
rise en ce que les moyens de mise en rotation (22) comprennent des 
moyens moteurs (26) disposes sensiblement perpendi culairement a 
I'axe longitudinal du fourreau d'insertion (50). 
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8 - AppareU selon L'une des revendi cat ions 1 a 7, caracte- 

rise en ce qu*il comprend une poignee (28) de maintien de l»appa- 
reil qui comprend de preference un logement (29) des moyens moteurs 
(26). 

9. Appareil selon (.•une des revendi cat ions 1 a 8, caracte- 
rise en ce quMl comprend une gaine de protection (20) a LMnte- 
rieur de laquelle sont disposees I'anse (14) et La tige support 
(18) ; la gaine de protection (20) comprend de preference a son 
extremite Libre (20a) une decoupe (40) laterale sur un angle non 
superieur a 180°, permettant de realiser une decoupe avec l»anse 
(14) sur un seul cote. 

10. Appareil selon la revendication 9, caracterise en ce que 
la decoupe (40) precitee est realisee du cote du systeme d'observa-- 
tion optique precite, pour pennettre un controle de la decoupe par 
le praticien. 

11. Appareil selon L'une des revendi cat ions 1 a 10, caracte- 
rise en ce que I'anse (14) est chauffee a une temperature suffi- 
sante pour realiser une hemostase simultanee grace en particuLier a 
des moyens de chauffage, de preference coraprenant une alimentation 
electrique haute frequence, notamment du type bovie. 

12. Appareil selon l»une des revendications 1 a 11, caracte- 
rise en ce que L'anse (14) precitee est disposee lateralement sur 
la tige support (18) et presente en particulier une forme en arc de 
cercte ou d'ellipse. 

13. Hoyens de resection (12) # caracterises en ce qu'ils sont 
definis selon I'une quelconque des revendications 1 a 12 precitees. 



